KSRGS

FE7S

20145 9R

0 EPSEIN
W RDARE T Bifrsh



BIHE
S ERE T AR
O%\éi@ H El/] ........................................................................ 1
@) E 1 AR R R R R R R 1
O%*ﬁiﬁ:‘: Y R I I I R T I 4
ﬁﬁﬁmﬁo)%iﬁ ........................................................................ 7
EBBE
OT&%}%&@@@E% .................................................................. 9
Q:Eah K% %75@%55‘:\ .............................................................. 12
O;F:‘ . ﬂf@/ﬁ@ﬁ&% .................................................................. 15
O WG OIEEh# S
%%WG ........................................................................ 20
=N N A C R R R R R 29
. Tﬁf/ﬁﬁgﬂé EBH'%WG ................................................................ 23
. /_IE@ . }K?&WG .................................................................. 25
. %4'—%‘»@}%%@“7(; ................................................................ 26
. %,P—%‘»gggﬁw(} (ﬁ% L%ﬂ*'?j%%ﬁ%(%) ............................................ 28
. %g’%@gi@}ﬂ% .................................................................... 29
. fﬁéﬁfﬁ;@% .................................................................... 31

OA X his

. j(ﬁj\j('?'?lj\]/[’ N N R ) 32
OfrakE =
/\/j/}é‘f;ﬁﬂﬁﬁ‘("cﬁi 5 ...................................................... 34
HEHmE
Of’.& ,é rﬁg‘gﬁ /ijfﬁ—ﬁﬂ ........................................................ 37
OE@%T&TTTEP‘BA .................................................................. 39
O UM X ESE R 1E NFHIRRE A 17 v 7HHE B
. ﬂ:'—%‘» . %Eﬁ, E,ﬁ{t%’ +A - @’if'& ................................................ 49
OFA0MIBMS QL 7 77 L/ A et eetastestetontastastastosassastassassassosssssssans 44
O$5\Z2 5£|5f‘j( j(% HLUj('_%L' Hi&ﬂ“ﬂﬂﬂ'ﬁ ...................................... 47
BT &
O¥pk 2 5 4R /B EURSHERS « o T B Ze
ﬁﬁxkaﬁﬁ*%ﬁibtiﬁﬁlF%HH/X%A®%% HUE  J5—eeeeeees 49
< T E AL A DI ER T L o — A DAL R B 5 A Z= N A SEEEEREE 51
- FLERFEIEIC & 2 ZBERTI 22 I T BE SRR D PR AL Blsy AE=eceeee- 53

- SR PRSI A A 0D A T E A 1 oD B B 55



OWpk 2 5 « EEEIMIIES in £ —~F—=7 DT

< EERICTHE BT 2 Hfk B o &E JFHE Famgeeeeee-s 57
« P HEEYILE D T 7 A NN — 3K OWindows B A A L OAEEE e e 59
+ BB AR OB — 7 L — A ESC I TERRERE 64
s NATHRY VT L—a CFREOHRER FEE  B—eeenees 66
OYhk 2 5 FE UMK A HAMFZE S in RIRKF
B L RNEAISH LT X 7 M~ A 7w K E O Rk BAR EfReceeeee 70
P ERy PEFAGES AT DO BB 72
© 70 R UFEEROERIEOE T K DI S OB ROTA B B~ D BB
"%4:% ﬁr .......... 74
- 3D CADE3DT U v 2 —% W T8 DS WEE | ORIT P fl—eeeeeee- 76
OLEEIFTEERIRE DS
SO OWBEE 2 S T COERIZEH L L2 A T A7 U —/ NRE.O B %
BEAR Bfeeeeee e 78
A )Ty H =D HEE EE & O - IR EO PSS
ﬁ%ﬁ ng( ........ 80
- EEA DB L EEA MRD I — R =2 — b T ARIFE O
%ﬁ *ﬁ% ........ 892
EBEERE

L STIERIAER Y i T WK R .



RSN KA RFE T B 2
HTH

20144F9H F&1T
e ERLRFHEN RORT TR Sk

T870—1192 Ry K5 HEFR700%EH
http://gijutsu.cc.oita—u.ac.jp/




	･表紙
	a1-巻頭言
	a3-目次
	b0仕切り紙
	b1-H26技術部概要-r1
	c0仕切り紙
	c1-H23技術職員の業務
	d0仕切り紙
	d1-H25-運営委員会報告
	d2-平成25年度業務実施委員会報告(島崎）
	d30-班長会議報告
	d31－H25班活動報告（技術部報告書第7号）-嶋田
	d32－機械・エネルギ
	d33-班活動１４
	d34-情報工学系第一技術班活動報告
	d42-H25予算WG活動報告書（技術部報告書第7号）２
	d43-平成２５年度地域貢献WG活動報告
	d44-平成25研修WG報告
	d45-平成２５年度　企画・広報WG　活動報告
	d46-工学部技術部報告書原稿（科学研究推進WG）
	d47-H25年度_科学実験WG活動報告
	d48-平成２５年度業務依頼担当活動報告
	d49-平成25-安全衛生-報告
	d51-平成２５年度大分大学学内イベント活動報告
	d61-平成２５年度パソコンを組み立ててみよう活動報告
	e0仕切り紙
	e1-平成２５年度情報システム統一研修報告（原槙）
	e2-研修報告
	e3-平成25年度九州地区国立大学法人等技術職員スキルアップ研修報告
	e4-平成25年度第40回BMSコンファレンス参加報告
	e5-2014技術部報告書_高橋-岡山
	g0仕切り紙
	g11-田嶋_機器分析
	g12-H25-070大分大学岩見
	g13-機器分析-鳥取大学要旨-國分
	g15-足関節運動の研究_(技術部報告集)
	g21-平成２５年度実験・実習技術研究会 in イーハトーブいわて技術報告（原槙）
	1. はじめに
	2.1 概要
	2.2 問題点
	2.3 解決策
	2.4 成果
	3. 知的システム開発工房
	3.1 概要
	3.2知の創造プロジェクトにおける企業・自治体との連携
	3.3 実践力育成セミナー
	3.4 講演会・勉強会・コンテスト参加支援
	4. おわりに
	5. 参考文献

	g22-平成26年度大分大学工学部技術部技術報告原稿
	1. はじめに
	2. サーバ構築の経緯
	3.ドメインとワークグループ
	4．サーバマシンの組み立て及びインストール
	5.サーバマシン及びクライアントPCの設定
	5.1　サーバマシン側の設定
	図４　Sambaの設定ファイルsmb.confの記述例（抜粋）
	5.2クライアントPC側の設定
	6.サーバマシン及びクライアントPCの運用
	7. おわりに
	参考文献

	g23-腰部負担軽減具の開発_フレーム_(技術部報告書)
	g24-田嶋_岩手大学_実験実習
	1. はじめに
	以上の結果より校正器の概要をまとめる。
	図3.4 校正器を測定画面と平行に置く。図3.5　図3.4より本体を45 回転させる。図3.6 チェスボードを水平より30 ～40 傾斜する、ボードの角度を深くすると精度は向上するが校正面積が減少するので加減が必要。図3.7 チェスボードを回転させて、図3.8のようにチェスボード上部と画面を平行にする。
	4. 測定手順
	次に測定手順について説明する、複数パターンを試行した結果、最少誤差になったものを示す、上記の校正器を図4.1の配置より測定を開始し本体45 の角度を保持したまま⑥番まで撮影し、次に図4.2のように校正器を１８０ 回転し、往路と同じく角度を保持したまま⑫まで撮影を行う。この例では2×3パターンだが画面とチェスボードのサイズにより2×5（撮影枚数20枚）、3×5（撮影枚数30枚）パターンを選択する場合もある。
	5. 実測による精度比較　カメラ本体の設定は両測定とも同じ値で固定
	従来手法（手動）　撮影枚数７０枚
	測定結果
	Focal Length = [ X 1465.84246  Y 1465.30832 ] ± [ X 3.23415  Y 3.44232 ]
	Pixel error  = [ X 0.26051  Y 0.23105 ]
	考案システム 　本体角度45 ボード角度35 ボード回転角度45 撮影枚数２０枚 （２行５列の往復で２０枚）
	測定結果
	Focal Length = [ X 1467.33052  Y 1463.68889 ] ± [ X 1.33022  Y 1.36342 ]
	Pixel error  = [ X 0.15910  Y 0.16728 ]
	上記網掛け部分の比較により精度向上を確認できる。また考案システムの安定性について撮影位置を数ミリ前後ずらして同測定を３回実施したが焦点距離で0.14pixel以内の差で収まっている事を確認できた。
	6．被写体サイズによる最適撮影枚数と測定精度
	焦点距離により画面の被写体サイズは変化するが、画面に対するチェスボードサイズの違いによる精度への影響を検討した。ボードサイズを画面縦の約2/3サイズ（図4.1）、約1/2サイズ、約1/3サイズ（図6.1）の３つのパターンについて比較する。約2/3サイズは上記考案システムの結果を利用する。手法は撮影時の画面サイズにて300mm定規（図6.2）を測りそれに対応するpixel値を出し1 pixelあたりの実サイズ（mm）を算出する、この値を用いて焦点距離誤差（pixel）をミリ単位（実サイズ）へ変換し...
	約2/3サイズ
	Focal Length = [ X 1467.33052  Y 1463.68889 ] ± [ X 1.33022  Y 1.36342 ]
	300mm/(1365pixel-583pixel) =0.3836mm(1pixel) →　±1.33022pixel*0.3836mm=±0.51027mm(焦点距離誤差)
	約1/2サイズ
	Focal Length = [ X 1465.91167   Y 1461.64872 ] ± [ X 1.55857   Y 1.60161 ]
	300mm/(1315pixel-625pixel) =0.4347 mm(1pixel) →　±1.55857pixel*0.4347mm=±0.677639mm(焦点距離誤差)
	約1/3サイズ
	Focal Length = [ X 1469.70401   Y 1466.06666 ] ± [ X 2.33387   Y 2.42592 ]
	300mm/(1216pixel-709pixel)=0.5917mm(1pixel) → ±2.33387pixel*0.5917mm=±1.378661mm(焦点距離誤差)
	各ボードサイズの焦点距離誤差を比較した場合、2/3と1/2では差が約0.16mmだが、1/2と1/3では約0.7mmの差ができ、画面比以上に誤差が大きくなる事を確認できた、結果よりボードサイズは画面縦比1/2以上の設定を推奨する。
	ボードを大きくすれば精度向上を期待できるがコスト面において精密な大型フラットボードの入手が難しい。また、必要な撮影枚数についてボードサイズが画面縦比1/2以上の場合は2行5列の往復20枚である程度精度を確保でき、それ以上増やしても結果はほとんど変化しない、チェスボード自体に歪みを含むため精度向上には限界が有る。
	7.今後の予定
	今後の予定として、チェスボード自体の歪みがキャリブレーションに与える影響を確認し、誤差0を目標として修正手法の検討を行う。
	参考文献　1) 「A flexible new technique for camera calibration」Zhengyou Zhang

	g31-技術部報告書第７号技術報告
	g32-ロボット音声対話システムの構築_長崎大学_上ノ原
	g34-2014技術部報告書_高橋-長崎
	g35-2014_3_19大分大学_西田
	g41-平成25年度科学研究補助金報告
	g42-活動報告書
	g43-平成２５年度科学研究費助成事業奨励研究報告20140606
	i0仕切り紙
	i1-37年間余を振り返って(技術部報告)
	k0-編集後記
	k2-奥付



